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SR M-1 M-2 M-3 DR-3 LR Mate LR-10 M-10 M-20 M-710 CRX CR

100% FANUC

aplikaci a prdmyslovych odvétvi. Jsou kliovou standardni soucasti - dokonale flexibiln,

se zvlastnim vybavenim pro specifické aplikace, primocarou integraci a barvou,
ktera je vizitkou Vaseho dodavatele automatizacnich reseni.

Spolec¢nost FANUC je prednim svétovym vyrobcem tovarni automatizace s 50 lety
zkuSenosti s vyvojem robotické technologie a spokojenymi zakazniky ve vSech koutech
svéta.

P-40 R-1000 R-2000 M-410 M-800 M-900 M-950 M-1000

Vase vyhody:

* vice nez 100 rdznych robotickych modeld
* nosnost az 2 300 kg

e dosah az 4 683 mm

e jednoducha obsluha

e optimalizovana spotreba energie

* celozivotni dostupnost nahradnich dilt

M-2000



Délame narocné plné automatizované scénare velmi jednoduchymi:

VSechny FANUC roboty, CNC Fidici jednoty a CNC stroje maji spolecnou ridici platformu.

To znamena, Ze roboty pouzivané pro zakladani a vyjimani lze snadno a rychle integrovat

do konceptu stroje. Stroj a robot mohou byt vzajemné snadno propojeny pres FANUC rozhrani.
Obrazovky je mozné sledovat v CNC a ovladat robota a naopak. Poskytujeme také vykonné sitové
reseni umoznujici propojeni automatizovanych vyrobnich linek a obrabécich systémda.

JEDNA RIDICi PLATFORMA NEKONECNE MOZNOSTI
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NAJDETE SI SVUJ
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NAJDETE SI SVUJ
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Maximalni dosah:

Fada LR Mate g@ :Afﬁigmélm'nosnost:

911 mm
' (-]
Dostupne verze robotu:
LR Mate 200iD/4S Standardni model
LR Mate 200iD/7H 50s
LR Mate 200iD/7C Cisté prostory, potravinarské mazivo
LR Mate 200iD/7WP Odolny vaci myti
LR Mate 200iD Standardni model
LR Mate 200iD/7L Standardni model
LR Mate 200iD/7LC Cisté prostory, potravinarské mazivo
LR Mate 200iD/14L Standardni model
LR Mate 200iD
A |
Robot Ridici jednotka = Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) 17 ° Trida kryti IP
7 o
Verze Typ skiiné Maximalni - g s w5
nosnost na  Dosah  § EE Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ Jé6 Moment/ )g S = Zapésti &
N o 5 = R (mm) 3 S hmotnost Setrvaénost Setrvaénost Setrvaénost EEE Standard  rameno J3
Rada E Typ g gg gg wg E E (k) % _%- (kg) N J2 J3 Ja J5 Jé N J2 J3 Ja J5 Jb (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) E% Al SEndE
S5 |E2\28\58)| 5| B s S & opce
xad O of =2 <2 mf <
LRMate 200 iD  4S . -l o | e -] - 4 550 6 £0.01%* 20 360 230 402 380 240 720 460 460 520 560 560 900 8.86/0.2 8.86/0.2 4.9/0.067 05 P67 1P67
LRMate 200 iD 7H . -l o | e | -] - 7 717 5 £0.018%* 2% 360 245 420 250 | 720 - 450 380 520 545 1500 - 16.6/0.47 [4505//06014561 - 05  IP67/IP69K IP67/IP69K
LR Mate 200 iD 7C . -l o | e -] - 7 717 6 £0.018** % 360 245 420 380 250 720 450 380 520 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 05 1P67 1P67
LRMate 200 iD 7WP . = = 0o = = 7 717 6 £0.018** 25 360 245 420 380 250 720 450 380 520 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 05  IP67/IP6IK  IP67/IP6IK
LR Mate 200 D . -l o | @] -] - 7 717 6 £0.01%* 25 360 245 420 380 250 720 450 380 520 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 05  IP67/IP6IK  IP67/IP69K
LRMate 200 iD 7L . -l o | e | - | - 7 911 6 £0.01%* 27 360 245 430 380 250 720 370 310 410 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 05 IP87/IP6IK  IP67/IP69K
LRMate 200 iD 7LC . -l o | e ]| - | - 7 911 6 £0.018** 27 360 245 430 380 250 720 370 310 410 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 05 1P67 1P67
LRMate 200 iD  14L . -lo| e | - | - 14 911 6 £0.01%* 27 360 245 430 380 250 720 120 61 58 400 | 240 400 31.0/0.66 31.0/0.66 13.4/0.30 05  IP67/IP69K IP67/IP69K
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  *17) pouze pro LR Mate 200iD/14L: Max. linearni rychlost 500 mm/sec  **Na zakladé 1509283



N Maximalni nosnost: > .y Maximalni dosah:
rada LR'10 g@ 10/13 kg 3 g 1101 mm
N

Dostupné verze robotu:

LR-10iA/10 Standardni model, susarny
LR-10iA/10
N
Robot Ridici jednotka P Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
o o o 3 =)

Ve I el mas):gf:; Dosah % g —  Mechanicka J4& Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ )g g = Zapésti &

. o 5 ° SAndsti (mm) 3 o E hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ E Standard rameno J3

Rada E Typ @ EE E E . E § ‘?;, [ig] I _‘% - (kg) a1 J2 J3 Jb J5 Jb Bl J2 J3 Ja J5 Jé (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) E )% = R g
83 £8 8% 85§ 5 s & & opce
xd OX OX S8 <X m= x

LR-10 A 10 . - - . - - 10/13" 1101 6 £0.01** 46 370 235 421 380 250 720 300 230 340 500 400 800 21.0/0.77 21.0/0.77 10.0/0.28 - P67 P67

@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  *3) volitelny rezim vysokého uzite¢ného zatizeni = max. opera¢ni prostor 890 mm **Na zakladé 1509283
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Reseni pro skoly

ER-4iA CRX-5iA / CRX-10iA / CRX-10iA/L

Robotické odborné znalosti pro skoly a univerzity

Vsechny zakladni dovednosti obsazené v jednom balicku.

Toto reSeni je navrzeno s ohledem na studenty a umoznuje tak mladym lidem ziskat zkuSenosti z prvni ruky s programovanim a provozem Spickovych
primyslovych robotd. Obsah feseni je vysoce relevantni se sou¢asnymi modernimi tovarnimi aplikacemi a obsahuje vSe potrebné pro Gcely vyuky.
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rada M-10

He

Maximalni nosnost

na zapésti: 16 kg

Dostupné verze robotu:

g’m Maximalni dosah:
2028 mm

M-10iD/8L, /10L

Standardni model

M-10iD/12 Standardni model
M-10iD/12 . .
L Prachotésny
(Prachotésny)
M-10iD/12
(Vhodny do Potravinaf'ské mazivo
potravinarstvi)
M-10iD/16S Standardni model
M-10iD/12
> - Rozsah pohybu (°) MaximaLni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
o ° 3 -
Rerze eXimatn 2 S —  Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ E g _ Zapssti &
nosnostna Dosah @ = £ v . . e O apesti
. o 5 . Japssti mm) | 2 e ¢ hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ <  Standard rameno J3
Rada § Typ @ g‘n:'i 'g E Y E E E [ﬁg] 2 _% = (kg) N J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 Jé [Nm/kgm2] [Nm/kgm2] [Nm/kgm2] ‘E )% = Efbpe et
Sa E5 g5 55 & =5 s & & opce
e 8L 52 =38 <2 <
M-10 8L . . 8 2032 6 +0.03* 180 wowo 235 455 380 A0 SL 210 210 220 430 450 720 16.1/0.63 16.1/0.63 5.9/0.061 1 P54 IP67
M-10 0L . 10 1636 6 +0.03** 180 ool 235 455 380 Aﬁﬂm, [90%1;3211 2600 240 260 430 450 720 22.0/0.65 22.0/0.65 9.8/0.17 IP54/IP65  IP67
M-10 12 . 12 U441 6 £0.02% 15 woEw 235 455 380 S0 S0 260 240 260 430 450 720 260/0.90 26.0/0.90 11.0/0.30 IP54/IP65 P67
M-10 1218 ° 12 1441 6 +0.02%* 145 340(370) 235 455 380 240 540 260 240 260 430 450 720 26.0/0.90 26.0/0.90 11.0/0.30 P67 P67
M-10 1219 o 12 1441 6 +002% 145 ol 235 455 380 A0 SU 260 260 260 430 450 720 260/090 26.0/0.90 11.0/0.30 IP65 IP67
M-10 165 . 16 1103 6 £0.02%* 140 w00l 235 340 380 520?32” [90%?3211 290 270 270 430 450 730 26.0/0.90 26.0/0.90 11.0/0.30 IP54 /IP65  IP67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici ( ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci ~ *18) Prachuvzdorné ~ *19) Vhodny do potravinafstvi  *21) Rozaifeny rozsah pro externi typ kabelu  **Na zakladé 1509283
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Maximalni dosah:

v Maximalni nosnost
I'ada M-ZO g@ na zapésti: 35 kg

2272 mm
’ [+
Dostupne verze robotu:
:
M-20iD/12L Standardni model
M-20iB/25 Plné uzavieny
M-20iB/25C Cisté prostory, potravinarské mazivo
M-20iB/35S Plné uzavieny
M-20iD/25 Standardni model
M-20iD/25
(Vhodny do Potravinarské mazivo
potravinarstvi)
M-20iD/35 Standardni model
M-20iD/12L
Robot Ridici jednotka > Rozsah pohybu (°) MaximaLlni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
Vi Typ skifng imalni s 2 2
. -
erze yp skriné rl:/loas)::g;?l:al Dosah % %—— Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ E %_, Zapésti &
. @ 5 . Zapésti (mm) 3 <] E hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost =} E Standard rameno J3
g sl o] o] = SE E8E
Rada g Typ @ o &g L8 [ 2 (ko) 2 £ (kg) N J2 J3 J4 J5 Jé J J2 J3 Ja J5 J6é (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) 20 R A
S8 FE5 g8 g8 =& = s & g opce
xax 0L ol =8 «f m8 <
M20 D 12L . S B P T S 12 2272 6 +0.03* 250 oWl 260 475 400 AL S0 210 210 265 420 450 720 2200045 22.0/0.65 9.8/0.17 1 IP54/IP65  IP&7
M20 B 25 o - - ol e o 25 1853 6 £002** 210 au0(0) 240 303 400 | 290 540 205 205 260 415 415 880 51/2.2 51/2.2 3112 1 P67 P67
M20 D 25 . - - o e|o 25 1831 6 +0.02%* 250 3070 260 458 40D [36208]'[22” 190504132ﬂ 210 210 265 420 420 720 52.0/2.4 52.0/2.4 32012 1 IP54/IP65  IP67
M20 D 2579 . -l -l ol elo 25 1831 6 £002* 250 070 260 458 40D [36208],‘32” [9050‘]&1, 210 210 265 420 420 720 52.0/2.4 52.0/2.4 32.0/1.2 1 P65 1P67
M-20 B 25C o - - ol el o 25 1853 6 +002* 210 u0(360) 240 303 400 | 290 540 205 205 260 415 415 830 51/2.2 51/2.2 31/1.2 1 P67 P67
M20 B 355 . - - ol e o 35 1445 6 £002* 205 u0(3) 240 3015 400 | 260 540 205 205 260 415 415 880 51/2.2 51/2.2 31/1.2 1 P67 1P67
M20 D 35 . - - o e|o 35 1831 6 +0.03* 250 3070 260 458 40D [36208]'[22” 190504132“ 180 180 200 350 | 350 | 400 110.0/4.0 110.0/4.0 60.0/15 1 IP54/IP65  IP67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici ( ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  *21) Rozsifeny rozsah pro externi typ kabelu  *19) Vhodny do potravinafstvi  **Na zakladé 1509283
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N Maximalni nosnost > .y Maximalni dosah:
rada M-41 0 g@ na zapésti: 700 kg g 3143 mm

N

Dostupné verze robotu:

M-410iB/140H 50s
M-410iB/700 Standardni model
M-410iC/110 Standardni model

M-410iC/185, /315, /500 Standardni model

M-410iC/185

Robot Ridici jednotka P Rozsah pohybu (°) MaximaLlni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
— o ° 3 =
verze Typ skiiné :12)::2:[:; Dosah g g —  Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ )g g = Zapésti &
. 9 5| Zapésti | Imm) 3 [ E hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost EZ § Standard rameno J3
Rada  § Typ 2 85 53 3 3 3 “Po e g (kg) J2 s s U5 s U1 2 5 6 (Nmkgmdl INmkomd INmhomd EET lofopce  standard
R RSN il e s & & opce
xd o2 of =L <=2 mZ <
M-410 iB  140H . - - - ° o 140 2850 5 +0.2 1200 360 155 112 20 720 - 140 115 135 135 420 - 147 53 - 3 P54 P54
M-410 iC 110 . - - - . o 110 2403 4 +0.05% 1030 370 125 140 720 - - 145 130 140 420 - - 53 - - 3 IP54 IP54
M-410 iC 185 . - - - . o 185 3143 4 +0.05**  1600(13300% 360 144 136 720 - - 140 140 140 305 - - 88 - - 3 P54 IP54
M-410 iC 315 . = = = o o 315 3143 4 +£0.05**  1600(1330)« 360 144 136 720 - - 90 100 110 195 - - 155 - - 3 P54 IP54
M-410 iC 500 . - - - ° o 500 3143 4 +0.5 2410191045 370 144 136 720 - - 85 85 85 200 - - 250 - - 3 P54 P54
M-410 iB 700 . - - - . o 700 3143 4 +0.5 2700 360 144 136 540 - - 60 60 60 120 - - 490 - - 3 IP54 IP54
® standard O na vyzadani - neni k dispozici ( ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  *4) Typ s podstavcem (s kontrolérem)  *5) Kompaktni typ zakladny (bez kontroléru)
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N Maximalni nosnost > ) Maximalni dosah:
rada M-710 %6 ) na zépésti: 70 kg ) 3123 mm
A

Dostupné verze robotu:

M-710iC/12L Duté zapésti
M-710iC/20L Standardni model
M-710iC/20M, /45M Standardni model
M-710iC/50S Standardni model
M-710iC/50H 505
M-710iC/50, /70 Standardni model
M-710iC/50E Offset zapésti
M-710iD/50M Standardni model
M-710iD/50M
~
Robot Ridici jednotka P Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
vy o o 3 k=
verze Typ skfiné el | s | 5| S = Mechanicks JiMoment/  J5Moment/  J6Moment/ £ £ _ Zapésti &
. [ 5L Zapésti  Imm) 3 T E hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost EZ 2 Standard rameno J3
N PO T LR U 3£ -3
Rada g Typ g gg g.aE) m.qE, .GE, .GE, (ka) % £ (kg) J1 J2 J3 J4 J5 Jé J1 J2 J3 J4 J5 J6 (Nm/kgm2) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) 2 ,% T e o
GENNES 25|55, 8 s S & opce
xx of ol =2 «<£ mf .
M-710 iC  12L . = o ° o 12 3123 6 +0.09** 540 360 225 434 400 380 720 180 180 180 400 430 630 22.0/0.65 22.0/0.65 9.8/0.17 2.5 IP54/IP67 P67
M-710 iC  20L . - - o . o 20 3110 6 £0.11** 540 360 225 432 400 280 900 175 175 180 350 360 600 39.2/0.88 39.2/0.88 19.6/0.25 25 IP54/IP67 P67
M-710 iC  20M . - - o [} o 20 2582 6 +£0.06** 530 360 225 435 400 280 900 175 175 180 350 360 600 39.2/0.88 39.2/0.88 19.6/0.25 25 IP54/IP67 P67
M-710 iC  45M . - - o ° o 45 2606 6 +0.06** 570 360 225 440 800 250 800 180 180 180 250 250 360 206/28 206/28 127/20 2.5 IP54/IP67 P67
M-710 iC 508 . - - o . o 50 1359 6 £0.04** 545 360 169 376 720 250 720 175 175 175 250 250 355 206/28 206/28 127/11 25 IP54/IP67 P67
M-710 iC ~ 50H . - - o [} o 50 2003 5 +0.15 540 360 225 440 234 720 - 175 175 175 175 720 - 150/6.3 68/2.5 - 25 IP54/IP67 P67
M-710 iC 50 ° - - o ° o 50 2050 6 +£0.04** 560 360 225 440 720 250 720 175 175 175 250 250 355 206/28 206/28 127/11 2.5 IP54/IP67 P67
M-710 iC  50E . - - o . o 50 2050 6 +0.07 560 360 225 440 720 380 720 175 175 175 250 240 340 206/28 176/10.8 98/3.3 25 P54 P67
M-710 iC 70 o - - o () o 70 2050 6 +£0.04** 560 360 225 440 720 250 720 160 120 120 225 225 225 294/28 294/28 147/11 25 IP54/IP67 P67
M-710 iD  50M . - - o o o 50 2606 6 +0.06** 600 370 225 440 800 250 800 180 180 180 260 260 370 215/30 215/30 130/20 2.5 IP54/IP67 P67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici [ )'s hardwarovou a/nebo softwarovou opci *1) v zavislosti na specifi kaci kolejnice  **Na zakladé 1509283
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N

N

rada M-800

He

Maximalni nosnost

na zapésti: 60 kg

Dostupné verze robotu:

gm

Maximalni dosah:

2040 mm

M-800iA/60

Standardni model

M-800iA/60
Robot Ridici jednotka > Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) Trida kryti IP
L o 8 3 ®

LCIZE et rttz):?s?l:; Dosah % 5 = Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ )g % = Zapésti &

. o 5 . Zapesti (mm) 3 S hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost =] E Standard rameno J3

o e Een | e e e 3 E S aXx

Rada K] Typ 2 g.g zg WE B B (kg) % £ (kg) n J2 J3 J4 J5 J6 n J2 J3 Jb J5 J6 (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) 2 )% Ellrse | ik
S5 E5| 2558 ,5|,5 s S & opce
xx of of =2 <8 mf <

M-800 iAo 60 . - - - . o 60 2040 6 £0.03** 820 370 225 340 720 250 720 150 150 150 260 260 400 210/30 210/30 130/20 25 - -

@ standard O na vyzadani - neni k dispozici ( ) 's hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283
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N Maximalni nosnost > . Maximalni dosah:
rada M-900 % ) na z&pésti: 700 kg =) 3704 mm

A

Dostupné verze robotu:

M-900iB/280 Model s vysokou tuhosti
M-900iB/360E, /700E Standardni model
M-900iB/280L, /330L, /400L  Standardni model

M-800iB/800E
A

Robot Ridici jednotka PO Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
v R °c 3 - B

perze el :t:::g;f:]; Dosah % g = Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ ,§ % = Zapésti &
. o 5 | Zapesti (mm) 3 e e hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ E Standard rameno J3
Rada E Typ g EE gg w.é E, E, (k) % _‘% - (kg) a1 J2 J3 Ja J5 Jb N J2 J3 Ja J5 Jé (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) E )% R g s

= R s & & opce

xao OX Ox 2 x <x Mx
M-900 iB 280 . - - - . o 280 2655 6 +0.1** 1700 370 151 224 720 250 720 110 105 100 110 110 180 1960/260 (460)  1960/260 (460) = 1050/160 (360) 3 IP54 /IP56 1P67
M-900 B 280L . - - - . o 280 3103 6 +£0.1** 1600 370 151 224 720 250 720 110 105 100 125 125 205  1700/215(340) = 1700/215(340) ~ 950/140 (260) 3 IP54 /IP56 P67
M-900 B 330L . - - - . o 330 3203 6 £0.1** 1780 370 151 164 720 250 720 100 85 85 90 85 165 2205/340 2205/340 1200/220 3 IP54 /IP56 P67
M-900 B 360E . - - - . o 360 2655 6 +0.1** 1540 370 151 224 720 250 720 100 105 100 110 110 180 2330/500 2330/500 1280/360 3 IP54 /IP56 1P67
M-900 B 400L . - - - - . 400 3704 6 £0.1** 3150 360 154 160 720 244 720 80 80 80 100 100 160 3400/1098 3400/1098 1725/444 5 IP54 /IP56 1P67
M-900 B 700E . - - - - . 700 2832 6 +0.1** 3040 360 154 160 720 244 720 80 80 80 100 100 160 5000/1098 5000/1098 2800/444 5 IP54 /IP56 P67

@ standard O na vyzadani - neni k dispozici [ ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zaklad& 1509283
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Maximalni dosah:

‘r"ada M-950 g:@ Maximalni nosnost

na zapésti: 500 kg 2830 mm
' o
Dostupne verze robotu:
.
M-950iA/500 Standardni model
M-950iA/500
Robot Ridici jednotka > = Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
vy o o 3 E=
LEIZS LYRISing :(li):g;?l:; Dosah % g e Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ ,g % = Zapésti &
. o 5 C B (mm) 3 [ hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ 2 Standard rameno J3
o = a .~ a . ot =1 =
Rada 9 Typ g ) g.g EE N B (ko) % £ (kg) J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6 (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) 2 % telofopce | standard
5 £528|58|.8|.8 s 8§ & opce
X OX Ox =% <X m=x <
M-950 iA 500 . - - - - . 500 2830 6  +0.08** 2500 370 150 395 720 244 720 100 80 80 110 110 170 3420/1100 3420/1100 1850/445 5 IP54 IP67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici [ ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283
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N

rada M-1000

He

Maximalni nosnost
na zapésti: 1000 kg

Dostupné verze robotu:

gm

Maximalni dosah:

3253 mm

M-1000iA Standardni model
M-1000iA
N
Robot Ridici jednotka P Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
I3 2
Verze Typ skriné Maximalni @ = s a g
nosnost na  Dosah & SE Mechanicka Jb Morpent/ J5 Morpent/ J6 Morpent/ £s5= Zapésti &
. o 5. e (mm) 5 [E hmotnost Setrvaénost Setrvaénost Setrvaénost £ § Standard | rameno J3
Rada E Typ g 32 Z*GE-; m.é *g, *g, (ka) % % —= (kg) J1 J2 J3 J4 J5 Jé J1 J2 J3 J4 J5 Jé (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) E )% oy e e
S5 |Es|2s|xe| 8,5 s S & opce
xd oL of =% <2 m=2 <
M-1000 iA . - - - . o 1000 3253 6 x0.1** 5300 360 145 260 720 240 720 60 50 50 70 70 85 8800/1750 8800/1750 5800/840 8 IP54 P67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici [ ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283
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N Maximalni nosnost > .y Maximalni dosah:
rada M-ZOOO g@ na zapésti: 2300 kg g 4683 mm
D

Dostupné verze robotu:

M-2000iA/900L, /1700L  Standardni model
M-20007A/1200, /2300 Standardni model

M-2000iA/1700L
A

Robot Ridici jednotka P Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
- o o 3 E=
ez I el r?las):tr;fl:; Dosah % g = Mechanicka J4& Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ E % = Zapésti &
. o 5 | Zapesti (mm) 3 Qe hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ E Standard rameno J3
Rada E Typ g EE gé wE E E (k) % % - (kg) a J2 J3 Ja J5 Jb a J2 J3 Ja J5 Jé (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) [Nm/kgm?) E % R g s
= BRI s & & opce
xo Ox Ox =x <x mMx
M-2000 A 900L . - - - . o 900 4683 6 +£0.18** 9600 330 160 165 720 240 720 45 30 30 50 50 70 14700/2989 14700/2989 4900/2195 8 IP54/IP56 P67
M-2000 iA 1200 . - - - . o 1200(1350) 3734 6 £0.18** 8600 330 160 165 720 240 720 45 30(25) 30 50 50 70 14700/2989 14700/2989 4900/2195 8 IP54/IP56 P67
M-2000 iA 1700L . - - - . o 1700 4683 6 £0.27** 12500 330 160 165 720 240 720 20 14 14 18 18 40 29400/7500 29400/7500 8820/5500 8 IP54/IP56 1P67
M-2000 A 2300 . - - - . o 2300 3734 6 £0.18** 11000 330 160 165 720 240 720 20 14 14 18 18 40 29400/7500 29400/7500 8820/5500 8 IP54/IP56 P67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici [ ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283
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N Maximalni nosnost > .y Maximalni dosah:
rada R-1 000 g@ na zapésti: 120 kg g 2230 mm

J'é o
Dostupne verze robotu:
R-10007A/80H Sos
R-1000:A/80F, /100F Standardni model
R-1000iA/130F Standardni model
R-1000/A
~
Robot Ridici jednotka PO Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
vy o s 3 - 2
perze el :165)::2?:; Dosah % g —  Mechanicka J4Moment/  J5Moment/  J6 Moment/ g g = Zapésti &
. 9 5 . Zapesti (mm) 3 [ E hmotnost Setrvatnost ~ Setrvacnost = Setrvalnost £ ® E Standard rameno J3
o PO P Tl T 3 E o =
Rada s Typ 2 . %E gg JE & ¢ (ko) % £ (kg) N J2 J3 J4 J5 J6 J7 n J2 J3 Jb J5 J6 J7 (Nm/kgm?  (Nm/kgm?)  (Nm/kgm?) BE_' )% telofopce | standard
®3 58 88 53 .8 +3 s & & opce
xZ oL of =L <2 mZ <
R-1000 iA  80H . - - o . o 80 2230 5 £0.03** 610 360 245 215 20 720 - - 185 180 180 180 500 - - -/48 -/25 - 25 IP54/IP55 P67
R-1000 A  80F . - - o . o 80 2230 6 +£0.03** 620 360 245 360 720 250 720 - 170 140 160 230 230 350 - 380/30 380/30 200/20 25 IP54 /IP56 P67
R-1000 iA 100F 3 - - o 3 o 100 2230 6 +0.03** 665 360 245 360 720 250 720 - 130 110 120 170 170 250 - 690/57 690/57 260/32 25 IP54 /IP56 P67
R-1000 A 130F . - - o . o 130 2230 6 +0.03** 675 360 245 360 720 250 720 - 130 110 120 170 170 250 - 800/71 800/71 360/38 3 IP54 /IP56 P67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci **Na zakladé 1509283
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4 Maximalni nosnost Maximalni dosah:
rada R-2000 na zapésti: 270 kg 3540 mm

N

Available robot versions:

R-2000iC/100P Podstavec pro montaz
R-2000iC/125L, /210L Standardni model
R-2000iD/100FH, /165FH, /210FH Duté zapésti
. ‘v o
R-2000iC/220U Montaz vzhuru nohama
R-2000iC/165F, /210F, /240F, /270F  Standardni model
R-2000iC/270R Montaz do stojanu
R-2000iC/190S Model s vysokou presnosti
. ;o ’
R-2000iC/210WE Odolny vuci myti
R-2000iD/210FH
N
Robot Ridici jednotka > - Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
I3 2
Verze Typ skiiné Maximélni @ 2 - w B
nosnost na Dosah & ° £ Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ JéMoment/ £ & Zapésti &
. o 5 o e (mm) 3 E hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ E Standard |rameno J3
N O 3k S8
Rada g Typ 2 . é.g zg 8 8 % (ka) % £ (kg) N J2 J3 Ja J5 Jé J1 J2 J3 Ja J5 Jé (Nm/kgm2) (Nm/kgm2) (Nm/kgm?) E ,% t8lofopce! | standard
oo g s & G
xZ oL of =L <=2 mZ x
R-2000 iC  100P . - - - . o 100 3540 6  +0.05** 1470 370 200 375 720 250 720 120 100 115 140 140 210 1000/227 1000/227 706/196 25 P54 1P67
R-2000 iD 100FH . - - o . o 100 2605 6 +0.05%* 1150 370 140 234 420 250 420 105 130 130 200 160 300 850/90 850/90 450/50 245 P54 P67
R-2000 iC  125L o = = o ° o 125 3100 6  +0.05** 1115 370 136 301 720 250 720 130 115 125 180 180 260 710/72 710/72 355/40 2.5 IP54 /IP56 P67
R-2000 iC  165F ° = = o ° o 165 2655 6 +0.05** 1090 370 136 312 720 250 720 130 115 125 180 180 260 940/120 940/120 490/100 2.5 IP54 /IP56 P67
R-2000 iD  165FH . - - o . o 165 2605 6 +0.05%* 1130 370 140 234 420 250 420 130 110 115 175 170 280 1000/122 1000/122 620/100 25 P54 P67
R-2000 iC  165R ° = = o ° o 165 3095 6 +0.05%* 1370 370 200 375 720 250 720 115 110 125 180 180 260 940/89 940/89 490/46 2.5 IP54 /IP56 P67
R-2000 iC  190S . - - - . o 190 2040 6 +0.03* 1120 370 210 340 720 250 720 105 90 145 120 120 200 1200/200 1200/200 630/180 3 P54 P67
R-2000 iC  210F ° = = o ° o 210 2655 6 +£0.05** 1090 370 136 312 720 250 720 120 105 110 140 140 220 1360/225.4 1360/225.4 735/196 2.5 IP54 /IP56 P67
R-2000 iD  210FH . - - o . o 210 2605 6 +0.05%* 1130 370 140 234 420 250 420 120 90 100 140 130 220 1380/228 1380/228 735/196 25 P54 1P67
R-2000 iC  210L ° = = = ° o 210 3100 6  +0.05** 1350 370 136 301 720 250 720 105 90 85 120 120 200 1700/320 1700/320 900/230 2.5 IP54 /IP56 P67
R-2000 iC  210WE . - - - . o 210 2450 6 +0.1** 1180 330 141 318 720 250 720 95 85 95 120 120 190 1333/141.1 1333/141.1 706/78.4 3 P67 P67
R-2000 iC  210R ° - - o ° o 210 3095 6 +0.05%* 1370 370 200 375 720 250 720 105 100 110 140 140 220 1360/147 1360/147 735/82 2.5 IP54 /IP56 P67
R-2000 iC 220U . - - - . o 220 2518 6 +0.05** 1020 370 136 312 720 250 720 120 85 110 140 140 220 1360/147 1360/147 735/82 3 P54 1P67
R-2000 iC  240F . - - o . o 240 2655 6 +0.05%* 1090 370 136 312 720 250 720 115 90 105 130 130 210 1400/250 1400/250 800/200 3 IP54 /IP56 P67
R-2000 iC  270F . - - - . o 270 2655 6 +0.05%* 1320 370 136 312 720 250 720 105 90 85 120 120 200 1730/320 1730/320 900/230 25 IP54 /IP56 P67
R-2000 iC  270R . - - - . o 270 3095 6 +0.05** 1590 370 200 375 720 250 720 105 85 85 120 120 200 1730/320 1730/320 900/230 3 IP54 /IP56 P67
® standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283
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Maximalni nosnost

n
3

a zapésti:
5 (50) kg (*20)

g’m

Maximalni dosah:

1889 mm

oo

Dostupné verze robotu:

CRX-5iA Standardni model
CRX-10{A Standardni model
CRX-10iA/L Standardni model
CRX-20iA/L Standardni model
CRX-30iA Standardni model
CR-35iB Standardni model
CR-35iB
CRX-10iA/L
Robot Ridici jednotka > » Rozsah pohybu (°) MaximaLlni rychlost (°/s) z — Trida kryti IP
S 3 52 %
T . - . . [ N
erze Ipfp ELlit r’:’las)::g;?l:; Dosah g g —  Mechanicka £ E J4Moment/  J5Moment/  J6 Moment/ g % = Zapésti &
N 9 9 5 o A (mm) 3 o E hmotnost < = Setrvaénost Setrvacnost Setrva¢nost ENS E Standard rameno J3
o 3 == — — — oLt © o =
Rada 5 Ty g éﬁ CEA- R T e s 2 (kg) Aozl U5 de U2 B U5 6 FE (Nmikgm®  (Nmikgmd  Nmkgm EET falgjopce  standard
82 | E 5512555 .5 .5 ¢ S §& 5 opee
xE S oL of =8 <X o< x =
CRX-5 iA . . - - - - - 5 994 6 +0.03** 25 400 360 635 380 360 450 150 150 180 225 225 225 10001V 19.0/0.77 15.4/0.50 6.7/0.10 0.3 P67 P67
CRX-10  iA . . - - - - - 10 1249 6 +0.04** 40 380 360 570 380 360 450 120 120 180 180 180 180 10000 34.8/1.28 26.0/0.90 11.0/0.30 03 P67 1P67
CRX-10  iA L ) . - - - - - 10 1418 6 +0.04** 40 360 360 540 380 360 450 120 120 180 180 180 180 1000("  34.8/1.28 26.0/0.90 11.0/0.30 0.3 P67 1P67
CRX-20 iA L . . - - - - - 20 1418 6 +£0.04** 41 360 360 540 380 360 450 80 80 120 112 90 112 1000 70.0/4.00 64.0/4.00 30.0/2.00 0.4 P67 P67
CRX-30  iA . . - - - - - 25/300200 1889 6 = £0.05** 135 360 360 540 380 360 450 80 80 120 180 180 180 1000 100.0/4.70 74.0/4.00 32.0/2.00 0.4 IP67 P67
CR-35 B . - - - - . o 35/500°200 1831 4  +0.03** 375 370 215 338 400 280 900 750 '7) 110/4 110/4 60.0/1.5 1 IP54 1P67
®standard  Onavyzadéni - nenikdispozici  *7) Je nutné nastavit rychlost pohybu dle posouzeni rizika systému, ktery zvazuje moznost sevieni vzhledem k okolnimu prostfedi. *10) Béhem pohybd na kratké vzdalenosti nemusi rychlost dosahnout maximalni uvedené hodnoty

*11) 2000 mm/s ve vysokorychlostnim rezimu

* 20) Softwarovy update

**Na zakladé 1509283

)
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NAJDETE SI SVUJ
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Maximalni

Delta robots o ) o rosmost (5= o

1600 mm
' (-]
Dostupne verze robotu:
M-1iA/0.5S 4 osy
M-1iA/0.5A 6 osy
M-1iA/0.55L 4 osy
M-1iA/0.5AL 6 osy
M-2iA/3S 4 osy
M-2iA/3SL 4 osy
fada M-1iA fada M-2iA M-3iA/6S 4 osy
N 4
M-3iA/12H 3 osy
DR-3iB/6 STAINLESS Télo z nerezové oceli
DR-3iB/8L 4 osy
| fada M-3iA Fada DR-3iB
4
Robot Ridici jednotka > - Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
vy o o & - B
Ve T Sl mas)::?s?l:; Dosah % 7; —  Mechanicka J4Moment/  J5Moment/ = J6 Moment/ ,§ % — Zapésti &
. e 5 . B (mm) 3 o E hmotnost Setrvaénost ~ Setrvanost = Setrvacnost = g§ Standard |rameno J3
Rada § Typ g a‘g gg mg g g (ka) % -,‘: —= (kg) J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 Jb (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) ;E_ )% oy e e
S5 |Eo 28 58| 8|, s & & opce
xa 0oL 02 382 <% o2 x
M-1 A 055 . - e | o |- | - 0.5 (1) 280 4 +0.02 201712) 2280 x 100 (*13) 720 - - - - - 3000 - - *14) 0.2 1P20 1P20
M-1 A 05A . -le|o| - |- 0.5 (1) 280 6 +0.02 231712) 280 100 (*13) 720 300 720 - - - 1440 1440 1440 *14) 0.2 1P20 1P20
M-1 A 0.55L . - e | o | - | - 05 (1) 40 4 £0.03 2312 9420150 13 720 - - - - - 3000 - - *14) 0.2 1P20 1P20
M-1 A 0.5AL ° - e | o | - - 0.5 (1) 420 6 +0.03 26112} 420150 (*13) 720 300 720 - - - 1440 1440 1440 *14) 0.2 1P20 1P20
M-2 iA 35 . - | e | o | o | - 3 800 4 +0.03** 120 2 800 x 300 (*13) 720 - - - - - 3500 - - *14) 25 IPST/IP6IK  IP69K
M-2 iA 35L . - | e | o | o | - 3 1130 4 £0.03* 120 51130 x 400 (*13) 720 - - - - - 3500 - - *14) 25 IPST/IP6IK  IP69K
M-3 iA 45 . - e o o - 6(8) 1350 4 +0.03** 160 1350 x 500 (*13) 720 - - - - - 4000 - - *14) 2.5 P47 P67
M-3 iA 12H . - | e | o | o | - 12 1350 3 %0.03* 155 1350 x 500 (*13) - - - - - - - - - *14) 25 P67 IP67
DR3 B ° fgﬁ;g“ . -l e -0 - 6 1200 4 +003* 250 01200x450 13 720 - - e - - --/0.025 (0.06) *14) 25 IP69K  IP69K
DR-3 iB 8L . - e - o - 8 1600 4 +0.03* 170 1600 x 500 (*13) 720 - - 10000 2000 - - -/ 02 *14) 2.5 IP69K IP69K
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci ~ *12) s podstavcem ~ *13] @ v mm x vySka v mm *14) odkazuji k diagramu zatizeni zapésti
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Maximalni nosnost Maximalni dosah:

SCARA Roboty

na zapésti: 20 kg 1100 mm
4 V4 = ]
Mozne varianty robotu:
:
SR-3iA Standardni model
SR-3iA/C Cisté prostory, potravinarské mazivo
SR-3iA/U Obracena verze
SR-6iA Standardni model
SR-6iA/C Cisté prostory, potravinarské mazivo
SR-12iA Standardni model, Susarny
SR-12iA/C Cisté prostory, potravinarské mazivo
SR-20iA Standardni model, Susarny
SR-3iA
Robot Ridici jednotka > Opakovatelnost (mm) Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) Trida kryti IP
— » z - J4 Mo- 2
Verze Typ skiiné Maximalni @ 38 ment/ Maximalni € & _ Zapésti &
° nosnost na Dosah g £ EE‘ Se- tlacns sila ,% sz S rameno
v @ - AR k<] ] & 3
Rada S Typ o Se 55 0w 0w g et (mm]oS g J2 3 J4 SET i J2 13 1 J1 J2 J3 J4 o trvatnost TG s 5= PR
2 2, 2£ cf e £ £ Ik £ =< (Nm/ ag  [NEc/apcehRan
?3 sS|a8 =8| . 5|, 8 2 kgm?) &
o Oxx Ox =% «x mx < opce
SR-3 A . o | - | - |- |- 3 400 4 £001 %001  £0.01  +0.004° 19 284 290 200mm*16 1400 720 780 1800mm/s 3000  --/0.06 150 0.25 1P20 1P20
SR3 A C . o | - | - |- |- 3 400 4 £001  £001  £001  £0004° 21 284 290 200mm* 1400 720 780 1800mm/s 3000  --/0.06 150 0.25 P54 P54
SR3 AU . o | - | - |- - 3 350 4 £001  £001  £001 0004 27 450 450 140 1440 610 840  1500mm/s 3000  --/0.06 150 0.25 lrngs/ 'rF?[?S/
SR-6 A . o | - | - |- |- 6 650 4 £0.01 001  £0.01  +0.004° 30 29 300 210mm™ 1400 440 700 2000mm/s 2500  --/0.12 200 0.35 1P20 1P20
SR6 A C . o | - | - - - 6 650 4 £0.01 001 | £0.01  +0.004° 32 296 300 210mm™ 1400 440 700 2000mm/s 2500  --/0.12 200 0.35 PS4 P54
SR-12 A . o | - | - |- |- 12 900 4 £0.015  £0.015  £0.01  0.005° 53 290 290 4S0mm o q400 440 510 2800mm/s 2500  --/0.30 250 0.45 'f’gfs/ IP20/1P65
SR12 A C . o | - | - |- |- 12 900 4 £0.01  £001  £001  +0.005° 56 290 290 450mm 1440/ 440 510 2800mm/s 2500  --/0.30 250 0.45 1P65 IP65
optional 300mm  optional endless.
SR20 A . o = = = = 20 100 4 002 £002  £001  :0005° & 290 20  A%0mm 4700 400 500 2800mm/s 1700 --/045 250 ws P21 posipes
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici () s hardwarovou a/nebo softwarovou opci ~ *16) z osa
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NAJDETE SI SVUJ
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Paletizacni roboty

4 [+]
Dostupne verze robotu:
M-710iC/50H 5os
R-1000:iA/80H S5os
M-410iC/110 Standardni model
M-410iB/140H 5o0s
M-410iB/700 Standardni model
M-410iC/185, /315, /500 Standardni model
M-710iC/50H M-410iC/110
N y
R-10007A/80H .
~ rada M-410
v
Robot Ridici jednotka PO Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
7] @
Verze Typ skiiné Maximalni @ E s e 5
nosnost na  Dosah = S SE Mechanicka Jb MorE\ent/ J5 MorI]ent/ J6 MorI]ent/ Es= Zapésti &
N ° 5 . Zépésti {mm) 3 [E hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost g = E Standard |rameno J3
N P T T T RS o =
Rada 5 Typ g gg fg s 3 3 P g 2 (kg) nooJ2 B’ U5 6 1 2 U3 Jb U5 U6 (Nm/kgm?l INm/kgm?) (Nmikgmd 22 Giojopce  standard
28 55 85 5% .5 .5 ¢ S a opee
xa OX OX 2 ¥ <x Mx x
M-710 iC 50H ) - - . o 50 2003 5 +0.15 540 360 225 440 234 720 - 175 175 175 175 720 - 150/6.3 68/2.5 - 25 IP54/IP67 P67
R-1000 iA | 80H . - - . o 80 2230 5  £0.03** 610 360 245 215 20 720 - 185 180 180 180 500 - -/48 -/25 - 25 IP54 /IP56 1P67
M-410 iC 110 ° - - - ° o 110 2403 4 £0.05%* 1030 370 125 140 720 - - 145 130 140 420 - - 53 - - 1 P54 P67
M-410 iB  140H . - - - . o 140 2850 5 +0.2 1200 360 155 112 20 720 - 140 115 135 135 420 - 147 53 - 8 P54 IP54
M-410 iC 185 ° - - - . o 185 3143 4 +0.5%* 1600(1330) 360 144 136 720 - - 140 140 140 305 - - 88 - - 3] P54 P54
M-410 iC 315 . - - - ) o 315 3143 4 +0.05**  1600(1330) 360 144 136 720 - - 90 100 110 195 - - 155 - - 8 IP54 IP54
M-410 iC 500 o - - - () o 500 3143 4 +0.05 2410(1910) 370 144 136 720 - - 85 85 85 200 - - 250 - - 3 P54 P54
M-410 iB 700 ) - - - . o 700 3143 4 +0.5 2700 360 144 136 540 - - 60 60 60 120 - - 490 - - 3 1P54 1P54
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283
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NOSNOST [kgl
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@
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ARC Mate 120iC
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% @ARC Mate 100iD @
ARC Mate 100iC 12S
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ROBOT PRO OBLOUKOVE SVAROVANI

radaArcMate ......... Strana 29
M-710iC 20L radaM-710 ........... Strana 30
radaCRX ............. Strana 30
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Roboty pro obloukové svarovani

/4 ()
Dostupne verze robotu:
ARC Mate 50iD/7L Standardni model
ARC Mate 100iD Standardni model
ARC Mate 100iD/8L, /10L Standardni model
ARC Mate 120iD Standardni model
ARC Mate 120iD/12L Standardni model
¥ada ARC Mate 100 ARC Mate 120iD/35 Standardni model
v
rada ARC Mate 50
N
rada ARC Mate 120
v
Robot Ridici jednotka PO Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
vy s o 3 k=
Ve Bpeiiin m:_:g:l:; Dosah % g— Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ gg,_ Zapésti &
. @ 5 - Jandsti [r?]m] 3 QE hmotnost Setrvaénost Setrvaénost Setrvaénost )ggi Standard rameno J3
Rada B e g T [ﬁg] g g= (k) AooRoB B R B M5 6 (Nmkgmd (Nmikgmd  (Nmkomd EET giojonce  ctandard
84 Ea 2a 55 5 3 s & g opce
xx Oof ox =8 <X m=< <
ARCMate50 iD 7L . I I P I 7 911 6 0018 27 360 245 430 380 250 720 370 310 410 550 545 1000  16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 05 IP6T/IP6IK IP67/IP69K
ARC Mate 100 iD 8L . -l ole|o 8 2032 6 +0.01% 180 w0 235 455 380 00 S0 210 210 220 430 450 720 16.1/0.63 16.1/0.63 5.9/0.061 1 P54 P67
ARC Mate 100 D 10L . o e e 10 1436 6 +003% 150 wowo 235 455 380 A0 SL 20 200 20 40 450 720 2200065 22.0/0.65 9.8/0.17 1 P54 P67
ARC Mate 100 | iD . o e e 12 1461 6 £002+ s wowol 235 455 380 M0 SD 20 240 260 430 450 720 260/090 26.0/0.90 11.0/0.30 1 P54 P67
ARC Mate 120 iD  12L . -l -] o|e]|o 12 272 ¢ 003 20 wown 260 458 400 S0 S0 210 210 265 420 450 720 22.0/0.65 22.0/0.65 9.8/0.17 1 P54 P67
ARCMate 120 iD 35 . - = 8 @ o 35 1831 ¢ Lo03 20 oo 260 458 400 20 S0 180 180 200 350 350 400 1100/40 110.0/4.0 60.0/15 1 P54 P67
ARC Mate 120 | iD . o e e 25 1831 6 £002% 250 @O 260 458 400 S0 S0 210 210 25 40 420 720 52.0/2.4 52.0/2.4 32.0/1.2 1 P54 8
@ standard O na vyzadani - not neni k dispozici ( )'s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  *21) Roz&ifeny rozsah pro externi typ kabelu  **Na zakladé 1509283
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Roboty pro obloukové svarovani

M-710iC/12L

CRX-10iA/L

< !

M-710iC/20L

Robot Ridici jednotka

>
o @
Verze Typ skriné Maximaln{ § g
° - nosnost na Dosah g % =
Bada R - = Se 5g = m oy zapesti (mm) K é £
= =i = g/ gE £ £ £ lkg) ]
D3 £ |58|88|E8( .88 g ©°
xx S oL of =% <f of x
M-710 iC 12L ° - - o ° o 12 3123 6 +£0.09**
M-710 iC  20L ° - - - o . o 20 3110 6 +0.11**
CRX-10 iA o o - - - - - 10 1249 6 +0.04%*
CRX-10 iA L o 3 - - - - - 10 1418 6 +0.04**
CRX-20 iA L ° ° - - - - - 20 1418 6 +0.04**
CRX-30 iA o ° - - - - - 25/30 200 1889 6  +0.05**

30

Dostupné verze robotu:

M-710iC/12L

Duté zapésti

M-710iC/20L

Standardni model

CRX-10iA Standardni model
CRX-10iA/L Standardni model
CRX-20iA/L Standardni model
CRX-30{A Standardni model
Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) =
52
Mechanické £ E
hmotnost =t
(kg) J1 J2 J3 J4 J5 J6 N J2 J3 J4 J5 Jé E E
x5
s
540 360 225 434 400 380 720 180 180 180 400 430 630 -
540 360 225 432 400 280 900 175 175 180 350 360 600 -
40 380 360 570 380 360 450 120 120 180 180 180 180 100017
40 360 360 540 380 360 450 120 120 180 180 180 180 100011
41 360 360 540 380 360 450 80 80 120 112 90 112 1000
135 360 360 540 380 360 450 80 80 120 180 180 180 1000 (11
@ standard O na vyzadani - not neni k dispozici

[ ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  *11) 2000 mm/s ve vysokorychlostnim rezimu

J4 Moment/
Setrvacnost
Nm/kgm2)

22.0/0.65

39.2/0.88

34.8/1.28
34.8/1.28
70.0/4.00
100.0/4.70

J5 Moment/
Setrvacnost
(Nm/kgm2)

22.0/0.65
39.2/0.88
26.0/0.90
26.0/0.90
64.0/4.00
74.0/4.00

J6 Moment/
Setrvacnost
(Nm/kgm2)

9.8/0.17
19.6/0.25
11.0/0.30
11.0/0.30
30.0/2.00
32.0/2.00

mérna
spotreba energie

Pri

LII|IR|IR
= o oo e »

(kw)

*20) Softwarova opce

Trida kryti IP
Zapésti &
Standard rameno J3
télo/opce  standard
opce
IP54/IP67 P67
IP54/IP67 IP67
1P67 1P67
1P67 IP67
1P67 1P67
1P67 1P67

**Na zakladé 1509283
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rada Paint Mate 200 . . .. Strana 32

radaP-40 ............ Strana 32

PQ;A radaP-50 ............ Strana 32

P-250iB 15
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radaP-250 ............ Strana 32
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Lakovaci roboty

A
rada Paint Mate 200 fada P-40
N
rada P-250 rada P-350

Robot Ridici jednotka
Verze Typ skriné Maximalni
° nosnost na Dosah
Rad Nq S. 5. . . . zapésti  (mm)
g e BEEELE R kg
?3 |58 38/ 88 .8 8
xa OX Ox 2 x dx Mx
Paint Mate 200 A 5L ° = = ° = = 5 892
P-40 iA . - - ° - - 5 1300
P-50 B 10L . - - ° - - 10 1800
P-250 iB 15 ° - - - . - 15 2800
P-350 A 45 . - - - . - 45 2606
P-1000 iA ° - - - ° - 15 2896
Robot pro otvirani kapoty a dvefi b&hem lakovani
P-35 iA . - - - ° - 20 4318
P-20 B *22 . - - - . - 27-36 1125
P-20 B *23 . - - - ° - 27-36 1475
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici
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Kontrolované osy

~ o~ o~ o~ o~ o

rada P-50
4

fada P-1000

(mm)

Opakovatelnost

+0.03 **
+0.03 **
+0.05**
+0.07 **
+0.06 **
+0.08 **

+0.08 **

(') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci

Mechanicka
hmotnost

37
110
364
530
590
584

716
190
200

(kg)

n

340
360
320
320
360
220

220
350
350

Dostupné verze robotu:

Paint Mate 200;A/5L

Standardni model

Robot pro otvirani kapoty

P-20iB a dvefi béhem lakovani
P-35i 7 dver{ bahern takovini
P-40iA Standardni model
P-50iB/10L Standardni model
P-250iB/15 Standardni model
P-350iA/45 Standardni model
P-1000iA Standardni model

Rozsah pohybu (°)

J2 B3 J4 )5

230 373 380 240
255 423 380 240
240 404 1080 1080
280 330 1080 1080
225 440 800 250
150 240 145 1440

370 590 270 360
280 *24
300 *24

J6

720
720
1080
1080
800
1440

J7

1440

Maximalni rychlost (°/s)

J4 Moment/  J5 Moment/ Jé6 Moment/ J7 Moment/
Setrvacnost  Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost

J1 23 Ja s U8 JT 0 (Nm/kgm?) | (Nm/kgm?) | (Nm/kgm?)

270 270 270 450 450 720 11.9/0.3 11.9/0.3 6.7/0.1
220 190 240 450 450 720 11.9/0.3 11.9/0.3 6.7/0.1
140 140 160 375 430 545 43.35/1.954 36.86/1.413  4.90/0.025
160 160 160 375 430 545 65/3 55/2.1 11.5/0.35
180 180 180 250 250 300 206/28 206/28 127/20
125 125 120 120 200 200 200 65/3.0 55/2.1

75 100 100 50 50

*15) ATEX certifi kované kat. Il skupina 26 a 2D *22) Vnitini spojovaci rameno 550 mm  *23] VnitFni spojovaci rameno 900 mm

. Trida kryti IP
o e
5 s Zapésti &
E8X Standard ramenoJ3
(Nm/kgm?) & ’% télo/opce  standard
3 opce
0.5 *15)
0.8 *15)
0.8 *15)
3.5 *15)
3.5 *15)
11.5/0.35 3.5 *15)
&3 *15)
3.5 *15)
3] *15)

*24) linearni osa 385 mm  **Na zakladé 1509283



Kontroler R-30:/B Plus

Mini Plus Mate Open Air kabinet
410 x 277 x 370 mm 370 x 200 x 350 mm

Compact kabinet
440 x 85 x 260 mm

Ridici jednotka R-30iB Plus je FANUC standardem pro
inteligentnéjsi produktivitu.

Klicem pro vykon robotd z hlediska doby cyklu, rychlosti, presnosti a spolehlivosti
je nova generace pokrocilych technologii a vylepSené, integrované hardwarové
funkce FANUC a vice nez 250 softwarovych funkci. ZvySena uzivatelska
privétivost, minimalni spotreba energie a maximalni produktivita maximalizuje
celkovou funkénost, spolehlivost a provozuschopnost. K dispozici jsou rézné
varianty kabinetd, které poskytuji flexibilni a cenové vyhodné feSeni.

B-kabinet

740 x 1100 x 550 mm A-kabinet

600 x 500 x 470 mm

Mate kabinet
470 x 400 x 322 mm

Vase vyhody:

¢ vykonnéjsi CPU a zakladni deska se zvySenou paméti

¢ kompaktni a stohovatelny design

e snadné ovladani pomoci inteligentniho zarizeni iPendant Touch

o flexibilni pripojeni diky Sirokému rozsahu fieldbus a bezpecnostni sbérnice

e pripraveno pro inteligentni funkce jako je iRvision, sensor sily, kontrola ruseni atd.
¢ snadna diagnostika systému pomoci integrované funkce iRDiagnostics

e optimalizovand energetickd Ucinnost a regenerace energie

e zkraceny cyklus zpracovani signalu

* nové kamerové rozhrani a zjednodudend konfigurace kabeld pro funkci vidéni
¢ vysokorychlostni sit a vykonné USB pro vyssi prenos dat a rychlejsi zalohovani
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iPendant Touch

Lehky a ergonomicky FANUC ;Pendant Touch s intuitivnim grafickym
uzivatelskym rozhranim poskytuje uZivatelsky privétivé programovani

jak pro programatory tak pro operatory na misté.

Vase vyhody:

e programovani a pokrocilé moznosti procesu s jednim uzivatelskym rozhranim
e zlepSena Gcinnost usnadnénim nastaveni a Udrzby systému

* prizplsobeni uzivatelem definovanych obrazovek HTML

e snadné prizplsobeni uzivatelem definovanych obrazovek HTML

« zviditelnit neviditelné pomoci 4D grafiky pro vizualizaci nastaveni nastrojd a
ramd, bezpecnostnich zén a drahy robot

e vice informaci poskytovanych pomoci displeje s vice okny
* nastaveni / modifikace iRVision pres iPendant

* odpovida primyslovym bezpecnostnim normam

* iHMI se stejnym vzhledem u véech produktld FANUC




Tablet TP

S velkou dotykovou obrazovkou byl Tablet Teach Pendant navrzen pro intuitivni
programovani. Funkce drag & drop vdm umozni snadno naprogramovat
aplikaci béhem nékolika minut.

Vase vyhody:

e v souladu s primyslovymi bezpec¢nostnimi normami (tlacitko nouzového
zastaveni, spina¢ umoznujici zménu polohy, odolnost proti narazdm, ochrana
proti prachu a vodé

e k dispozici dvé rozhrani:

Nové uzivatelské rozhrani UZivatelské rozhrani iPendant

Intuitivni rozhrani pro zacatecniky se ~ Stejné rozhrani iPendant Touch vcetné

zamérenim na jednoduché funkce Uplnych specifikaci zajistujici plynuly
pro snadné ovladani prechod z tradi¢niho iPendantu na
Tablet TP

e k dispozici je volitelny drzak a hak
e vytvareni stranek a ikon pro snadné nastaveni a pouzivani robota a
perifernich zafizeni diky mechanismu zasuvnych moduld

Noveé uzivatelské rozhrani Uzivatelské rozhrani iPendant



ORIGINALNi FANUC INTELIGENTNI PRISLUSENSTVI A FUNKCE

INTELIGENCE

iRVision

Unikatni integrovany FANUC plug & play systém
vizualni detekce (2D,2"2D, 3D, 3D-Map) - zlep3uje
flexibilitu pFi vybirani nahodnych stacionarnich
produktld. Podporuje také simulac¢ni software
ROBOGUIDE.

Force Sensors

Integrovany FANUC force sensor poskytuje ,touch
sense” - vysoce citlivou kontrolu sily pro montaze,
odjehlovani, lesténi a mnoho dalSich aplikaci.

POHYB

Integrovana externi osa

Plné integrované standardizované a komplexni
balicky externich os - az 72 os, pro snadné pouziti
v reseni externich os (roboticka kolejova jednotka,
manipulatory na zakazku, ...)

Funkce pro optimalizaci a zrychleni

trajektorie robotického ramene
Zlepsovani casu cyklu optimalizaci pohybu po draze s
vyuzitim senzoru pro kompenzaci vibraci nastroje.
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iRPickTool (vizualni sledovani linky)

Rizeni fronty dild, kompletné integrovano do fidici jednotky
robota pro podporu sledovani linky na pohybujicich se
dopravnicich. Kombinace integrovaného FANUC iRVision
se sledovanim linky, pro vétsi flexibilitu pri vybéru
nahodnych produktd na pohybujicim se dopravniku.

3D Vision Sensor

R{zné varianty integrovaného 3D vysokorychlostniho
systému detekce vidéni pro vychystavani, depaletizaci
a/nebo vizualni sledovani linky.

Multi-rameno
V pripadé slozitych pohybl nebo pfi koordinaci
nékolika pohybd robota Fizené jedingym kontrolerem

Pohybové funkce

Vyhrazené pokyny a obrazovky s exkluzivnimi funkcemi
pro optimalizaci pohybu vaseho robota a zjednoduseni
programovani a nastaveni.

iRCalibration souprava

iRCalibration poskytuje rGzné servisni funkce
prostrednictvim funkénosti iRVision, zjednodusuje
ovladani robota, remastering, nastaveni UFrame a
UTool, Frame shifting a koordinované parové nastaveni
(pfesné a snadné nastaveni koordinovanych robotd a /
nebo polohovadel).

Inteligentni funkce

Vyhrazené funkce se zjednodusenymi pokyny,
rozhranimi, grafickymi uzivatelskymi obrazovkami a
exkluzivnimi funkcemi pro standardizaci a usnadnéni
programovani, nastaveni a provozu vaseho robota.

§.:
S

Polohovadla

Siroké $kala FANUC integrovanych polohovadel -
idealni reseni pro koordinované pohyby a manipulaci
s obrobky.

Hand Guidance

PFisluSenstvi pro ru¢ni navadéni umoziuje navedeni
robota do pozice zatlacenim na rukojet namontovanou
na zapésti robota. Mze byt vyuzito ke zvednuti a
preneseni obrobku a k jednoduchému programovani
robota.

%>



BEZPECNOST

Bezpecnost pohybu

Dual Check Safety (DCS) pro spolehlivou kontrolu
polohy a rychlosti robota v preddefinovanych
trojrozmérnych oblastech - vyssi bezpecnost pro
obsluhu, stroje a periferie

ROZHRANI

Digitalni 1/0

Snadné rucni nastaveni pomoci digitalniho
komunikacniho rozhrani vstupu a vystupu mezi
robotem a ostatnimi perifernimi zarizenimi

KOMFORT

iPendant Touch

Barevny, s mozZnosti k internetu pfipojeni iPendant
Touch pro jesSté snadnéjsi a rychlejsi programovani
pomoci piktogramd, ktery je navic nakladové Gsporny
diky pouziti dotykové obrazovky pro vlastni HMI|
aplikace

Ochrana pri pohybu

Vysoce citliva detekce kolizi [HSCD) pro minimalni
Skody v pripadé nehody a optimalizovanou dobu cyklu
a spotfebu energie po identifikaci uzitecného zatizeni

Shérnice

Rychlejsi rucni nastaveni pomoci Siroké skaly
standardl primyslovych sbérnic (Profibus, Modbus,
DeviceNet, Profinet, Ethernet ...)

ROBOGUIDE

Simulacni software pro offline programovani, snadné
nastaveni robotickych bunék a studie proveditelnosti s
obrovskou knihovnou simulaénich nastroji.

ZEPTEJTE SE VE SVE M{STN{ FANUC KANCELARI!

Bezpecnostni funkce

Specializované funkce s chytrymi instrukcemi,
rozhranimi, obrazovkami a exkluzivnimi funkcemi pro
zjednoduseni a standardizaci programovani, nastaveni
a provoz Vaseho robota. Snadné pripojeni pomoci
bezpecénostnich sbérnic (DeviceNet Safety,

EtherNet /IP Safety, PROFINET Safety). @

Funkce rozhrani

Specializované funkce s chytrymi instrukcemi,
rozhrani, obrazovky a exkluzivni funkce pro
zjednodusSeni a standardizaci programovani,
nastaveni a provoz Vaseho robota.

Aplikacni funkce

Specializované funkce s chytrymi instrukcemi,
rozhrani, obrazovky a exkluzivni funkce pro
zjednoduseni a standardizaci programovani,
nastaveni a provoz Vaseho robota.

%
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. = = \'A"4 = o = A4
iRVision - umoznujeme robotum videt
iRVision je jedinecny plné integrovany detekcni systém firmy FANUC,

ktery umoznuje robotlm vidét a diky tomu Fidit vyrobni nastaveni rychlejsi,

2D vision 2'/2D vision 3D Vision Sensor
Detekce objektd umisténé Detekce objektd Detekce objektt 3D mapou
v jedné vrstvé (X, Y, R) umisténych ve dvou (strukturovana svételna

a vice vrstvach projekce)

(X,Y,Z,R) (X,Y,Z,W,P,R)

38

Jednoducha technologie plug and play
iRVision je plné integrovan do robota a nevyzaduje rozhrani k
externimuzarizeni nebo jakykoli dalsi hardware (jako jsou pocitace,
monitory nebo bo¢ni skiiné) pro nastaveni a provoz.

Efektivni snadné pouziti
Reseni se nastavuje rychle diky préivodci, ktery provadi funkcemi krok po
kroku celou dobu. Vykonny nastroj pro vizualizaci je integrovan ve
standartnim iRVision balicku, podporujici libovolnou aplikaci na miru.

Snadna simulace
V simula¢nim softwaru jsou podporovany vsechny typy vidéni
iRVisionROBOGUIDE.

iRPickTool

Detekce objektt za chodu
pri sledovani

dopravniku (X, Y, R).

K detekci lze pouzit nejen
kameru, ale také 3DV
snimac

iRCalibration

iRCalibration funkce
zjednoduSujici pocatecni
nastaveni, urychlujici
celou integraci

iRVision Weld Tip
Inspection / iRTorchMate
Podporuje kontrolu
optického opotiebeni a
stavu zarizeni



ZDT (Zero Down Time)

Il v
S0 Zlepsete Zivotnost robota a
spotrebu energie

Zkontrolujte provozni historii ro-
bota, abyste odhalili neefektivitu

MoZnost kontroly stavu a
informaci robota lokalné
nebo vzdalené

/o

O

G

Detekujte abnormality, abyste
eliminovali selhani robota

Optimalizujte plan tkold
adrzby pristupem zalozenym
na podminkach

Inteligentni diagnostika pro roboty

Porucha robota mGzZe zpUsobit znaéné prostoje vyrobniho systému.
FANUC Zero Down Time je loT reSeni navrzené k eliminaci
nepfedvidanych zastaveni vyroby a zvySeni vykonu robotl FANUC. ZDT
shromazduje a analyzuje data o celkovém stavu a pozadavcich na tdrzbu
kazdého robota béhem vyroby. VSechny informace mohou byt centralné
spravovany na serveru a mohou byt odesilany v realném case do
vzdalenych zarizeni, jako jsou chytré telefony. ZDT poskytuje v€asné
upozornéni, pokud je vyzadovana akce, aby se zabranilo neocekavanym
prostojam.

POSKYTUJE INFORMACE V REALNEM CASE 0:

* Mechanickém stavu diagnostika prevodd , monitorovani tocivého
momentu motord, zdznamenavani servo alarmu atd.

* Procesnim stavu sledovatelnost parametrl procesd obloukového a
bodového svafovani, zaznam nelspésnych svard, sledovatelnost vysledk(
detekce iRVision .

* Systémovém stavu informace o chybach, vyuzité paméti,
zatizeni CPU a sité atd.

« Stavu Udrzby Lhita vymény maziva, lhita vymény baterii,
mazani balancéru, atd.

ZVYSTE VASI PRODUKTIVITU:

« Aktivni detekce potencialnich problému se zafizenim jesté pred
neocekavanym prostojem

» Pokrocilé analyzy a reportovani, které pomahaji optimalizovat
vyuziti zarizeni v oblastech jako:

- inteligentni ozndmeni o Gdrzbé za Gcelem prodlouzeni Zivotnosti
zafizeni a optimalizaci ndkladd na udrzbu

- doporuceni opatreni na prodlouzeni Zivotnosti robota, zkraceni doby
cyklu a spotfeby energie

* Nabidka vylepsenych sluzeb technické podpory pro zvyseni
produktivity a celkové spokojenosti zakaznikUl
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FANUC ROBOGUIDE

INTELIGENTNI 3-D ROBOTICKE SIMULACE

FANUC ROBOGUIDE je offline simulacni software,

ktery simuluje jak pohyb tak aplikacni prikazy robota,
coZ vyrazneé snizuje Cas potrebny k vytvoreni nové
pohybové cesty. Aby byl zajistén minimalni dopad na
produkci, lze celé bunky navrhovat, testovat a upravovat
zcela v rezimu offline. Je mozné importovat 3D modely,
aby bylo mozné dosahnout pocitu realného svéta.
Rozsahla CAD knihovna tohoto softwaru umoZznuje
uZivateldm vybirat a ménit jednotlivé souéasti a rozméry
dle potfeby. ROBOGUIDE je navrzen tak, aby byl intuitivni
a velmi snadno ovladatelny, proto nevyzaduje témér
zadné Skoleni a pokud ano, tak velmi malo. Je postaven
na virtualnich robotickych ovladacich, abyste mohli
ziskat presny cas pohybu a cyklu.
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Posuzovani bunék a ¢ast cyklu

Pro zajisténi optimalniho navrhu
bunék, umoznuje ROBOGUIDE
modelovat bunky a vybrat
nejvhodnéjsi robota pro danou
aplikaci a nastaveni. S internim
virtualnim kontrolerem lze
vypocitat a ovérit Casy cyklu

a to jak rychle tak i presné.

Predprogramovani Setri Vas cas
ROBOGUIDE Vam umoziuje
predprogramovat roboty pred
samotnou instalaci v bufce, stejné
jako potvrdit trajektorie robota a
parametry Dual Check Safety (DCS)
pred staZzenim programu

do skutecného robota.

Nastaveni a testovani komplexnich
systémd

ROBOGUIDE sablony umoznuji
snadné nastaveni pomocnych os,
polohovadel a skupin strojl. Ty pak
mohou byt testovany na funkcnost
pro potvrzeni ¢ast cykld, vykonu

a spotfeby energie.

A
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SIMULACE ROBOTICKE BUNKY BEZ PROSTOJU

Rychlé a nakladové efektivni FeSeni problému

Nahrani All of Above nebo image Backup do

ROBOGUIDE umozhuje snadné obnoveni a Feseni chyb.

0d navrhu po potvrzeni - Vysoce presné rozhrani a specifické nastroje

Funkce ovéreni celého procesu

Roboticky simulator obsahuje cely balik procesnich
ovérovacich nastrojd véetné validace pohybu,

Zlepseni bez prostoju
VylepSovani a ladéni mize probihat pri béZzné vyrobé,
kterd bézi s nulovym rizikem vypadku.

provedeni a ¢asového cyklu, stejné jako detekce kolizi.

S vestavénou CAD knihovnou mate pristup ke kompletné vSem FANUC robotdm, strojim a jednoduchym nastrojim. Funkce simulace a profilovani robotl obsahuje kompletni balicek
ovérovani detaill procesu vcetné pohybu, ovéreni doby cyklu, detekce a vyhybani se kolizim. Je také k dispozici se specialnimi nastroji pro specifické aplikace.

ChamferingPRO

Podrobny navigator vam

umoznuje automaticky

vytvaret a simulovat
programy odstrafiovani otfepd. Chcete-li
vygenerovat cesty odstranovani otiepd,
staci kliknout na Fadky, které maji byt
odstranény z 3D CAD dat.

PalletPRO

PalletPRO simuluje pohyb

robota v paletizacnich

aplikacich od privodniho
dopravniku po prepravni palety.
Podporuje az 5 dopravnik(, 5 palet a 10
vicenasobnych sbérd. Paletizaéni modely
mohou byt pfesunuty o 180 stupfid s cilem
zefektivnit stohovani a vyhnout se kontaktu
s naskladanymi predméty.

A

HandlingPRO

HandlingPRO umoznuje
simulovat a testovat materia-
lové manipulacni

procesy. Rozvrzeni lze naimportovat

nebo vytvoFit pomoci CAD program(

nebo virtualni vyuky robota. Programy

mohou byt po vytvoreni plné ovéreny.

WeldPRO

WeldPRO umoznuje definovat

parametry svarovaciho oblouku

pomoci nakresu svarovaci drahy
na CAD dilu. Pohdnéna FANUC virtualnim
robotickym kontrolerem, automaticky generuje
programy podél svarovaci drahy a zjistuje
linearni a kruhové pohyby. PFistupové a
Ustupové body lze snadno pridat a pracovat s
nimi a zachovat vprednou metodu svarovani.
Simulace zabranuje kolizim mezi nastrojem
a obrobkem.

)

PaintPRO

FANUC PaintPro

zjednodusuje uceni

robotickych cest a vyvoj
lakovacicho procesu. Obsahuje specialni
funkce pro nastaveni premistovani lakovaci
pistole, velikost rozprasovanim, prekryv,
barevné schéma, rychlost natéru a
nacCasovani spousté pistole.

iRPickPRO

iRPickPRO umoziuje
simulovat, testovat a
ovérovat vizualni sledovaci
systémy zahrnujici vice robotu. Vybér a
zména pasu, robota, dopravniku a
konfigurace zasobniku pro vytvoreni
optimalnich navrhl
je rychly a snadny.

OLPCPRO

Software pro vyvoj

robotickych program,

ktery podporuje vyvoj a
adrzbu KAREL programd a Teach
Pendant programovani.

Vyzkousejte ROBOGUIDE pravé ted’

Vyzkousejte ROBOGUIDE pravé ted
Spolehnéte se na know-how
spolecnosti FANUC a vice nez

22 lety zkusenosti s 3D ROBOGUIDE
simulaci, ktera se pribézné zlepsuje
a aktualizuje. Obratte se na svou
mistni kancelar spolecnosti FANUC
a zazijte jaké je to pracovat s
ROBOGUIDEm.
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NASE SILA:
SERVIS A PODPORA

Dily

Originalni dily od vyrobce
* CeloZivotni zaruka dostupnosti dill
* 24/7 expedice dild po celém svété
e Evropské servisni stredisko
e MoZnost nakupu online
e Zachranna souprava
* Prondjem dilt
e Konsignacni sklad u zakaznika

[{%@Servis

PFizptisoben vasim potfebam
e 24-hodinova podpora na telefonu
» Servisni smlouvy zahrnujici prediktivni
prohlidky
a. U¢inné monitorovani zafizeni
“Preventivni prohlidky”
b. Prodlouzeni Zivotnosti vaseho zarizeni
“Néapravné sluzby”
c. Servis v nouzovych situacich
“Servisni sluzby”
d. Novy Zivot pro vase dily a stroj
“Renovacni sluzba”
e. Prodlouzeni Zivotnosti zarizeni




JSME VSUDE
TAM,

O
Service First=




PREHLED ROBOTU

Verze iA
Typ 45 7H 7C TWP - 7L 7LC 14717 10
< Verze R-30iB Plus . . . . . . . . .
A
=
g Compact kabinet - B = = = - - - -
8 Open Air kabinet o o o - o o o o =
=
Q Mate kabinet . . . . . . . . .
o .
= A-kabinet - - - - - - - - -
B-kabinet - - - - - - - - -
Maximalni nosnost na zapésti (kg) 4 7 7 7 7 7 7 14 10/13 "3
Dosah (mm) 550 717 717 717 717 911 91 911 1101
Kontrolované osy 6 5 6 6 6 6 6 6 6
Opakovatelnost (mm) +0.01** +0.018** +0.018** +0.018** +0.01** +0.01** +0.018** +0.01%* +0.01**
Mechanicka hmotnost (kg) 20 24 25 25 25 27 27 27 46
n 360 360 360 360 360 360 360 360 370
O; J2 230 245 245 245 245 245 245 245 235
% J3 402 420 420 420 420 430 430 430 421
8 J4 380 250 380 380 380 380 380 380 380
T
g J5 240 720 250 250 250 250 250 250 250
N
g J6 720 - 720 720 720 720 720 720 720
E1 = s s s = s s s =
@ J1 460 450 450 450 450 370 370 120 300
o
B J2 460 380 380 380 380 310 310 61 230
o
E J3 520 520 520 520 520 410 410 58 340
o
& J4 560 545 550 550 550 550 550 400 500
% J5 560 1500 545 545 545 545 545 240 400
<
é J6 900 - 1000 1000 1000 1000 1000 400 800
<<
= E1 s = = s s 5 = = s
J4 Moment/Setrvacnost (Nm/kgm?) 8.86/02 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 31.0/0.66 21.0/0.77
N 4.0/0.046
J5 Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?) 8.86/02 (5.5/0.15) 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 31.0/0.66 21.0/0.77
J6 Moment/Inertia (Nm/kgm? 4.9/0.067 - 9.4/0.15 9.4/0.15 9.4/0.15 9.4/0.15 9.4/0.15 13.4/0.30 10.0/0.28
Primérnd spotfeba 05 05 05 05 05 05 05 05 -
energie (Kw) ' ' ’ ' ' ' ’ ’
o
E Standard télo/opce IP67 P67 IP67/IP69K IP67/IP69K P67 IP67/IP69K IP67/IP69K 1P67 1P67
2
=) Zapésti & rameno J3
e P IP67 P67 P67/IP69K IP67/IP69K P67 IP67/IP69K IP67/IP69K 1P67 P67
(== standard/ opce

N~
N

@ standard

O na vyzadani

- neni k dispozici

( )'s hardwarovou a/nebo softwarovou opci

*3) volitelny rezim vysokého uzitecného zatizeni = max. operacni prostor 890 mm

*17) Max. linearni rychlost 500 mm/sec

**Na zakladé 1509283



PREHLED ROBOTU

Verze iD iD iB iD iD iB iB iD
Typ 8L 10L 12 12*18) 12 *19) 165 12L 25 25 25 *19) 25C 35S 35
< Verze R-30iB Plus . . . . . . . . . . . . .
4
=
% Compact kabinet - - - - - - - - - - - - -
=)
[} Open Air kabinet - - - - - - - - - - - - -
)
§ Mate kabinet o o o o o o o o o o o o o
;g A-kabinet 0 . . . . 0 . . . . 0 . .
B-kabinet o o o o o o o o o o o o o
Maximalni nosnost na zapésti (kg) 8 10 12 12 12 16 12 25 25 25 25 35 35
Dosah (mm) 2032 1636 1441 1441 1441 1103 2272 1853 1831 1831 1853 1445 1831
Kontrolované osy 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Opakovatelnost (mm) +0.03** +0.03** +0.02 ** +0.02 ** +0.02 ** +0.02 ** +0.03** +0.02%* +0.02** +0.02%* +0.02%* +0.02** +0.03**
Mechanicka hmotnost (kg) 180 150 145 145 145 140 250 210 250 250 210 205 250
I 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (360) 340 (370) 340 (370) 340 (360) 340 (360) 340 (370)
05 J2 235 235 235 235 235 235 260 240 260 260 240 240 260
g J3 455 455 455 455 455 340 458 303 458 458 303 301.5 458
E J4 380 380 380 380 380 380 400 400 400 400 400 400 400
T
s J5 280 (360) (21 280 (380) 1"21) 280 (360) "21) 240 280 (360) (21) 280 (360) *21) 280 (360) ["21) 290 280 (360) "21) 280 (360) ["21) 290 260 280 (360) 1"21)
N
= J6 540 (900) *21) 540 (900) 1"21) 540 (900) *21) 540 540 (900) (21) 540 (900) *21) 540 (900) [*21) 540 540 (900) (*21) 540 (900) ["21) 540 540 540 (900) [*21)
@ I 210 260 260 260 260 290 210 205 210 210 205 205 180
5
G J2 210 240 240 240 240 270 210 205 210 210 205 205 180
o
E J3 220 260 260 260 260 270 265 260 265 265 260 260 200
o
& J4 430 430 430 430 430 430 420 415 420 420 415 415 350
% J5 450 450 450 450 450 450 450 415 420 420 415 415 350
<
% J6 720 720 720 720 720 730 720 880 720 720 880 880 400
<<
s E1 = = . . = = s . . = = = .
J4 Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?) 16.1/0.63 22.0/0.65 26.0/0.90 26.0/0.90 26.0/0.90 26.0/0.90 22.0/0.65 51/2.2 52.0/2.4 52.0/2.4 51/2.2 51/2.2 110.0/4.0
J5 Moment/Setrvacnost (Nm/kgm?) 16.1/0.63 22.0/0.65 26.0/0.90 26.0/0.90 26.0/0.90 26.0/0.90 22.0/0.65 51/2.2 52.0/2.4 52.0/2.4 51/2.2 51/2.2 110.0/4.0
J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?) 5.9/0.061 9.8/0.17 11.0/0.30 11.0/0.30 11.0/0.30 11.0/0.30 9.8/0.17 3112 32.0/1.2 32.0/1.2 31/1.2 31/1.2 60.0/1.5
Primérna spotieba ] 1 1 1 1 ] 1 1 1 1 ] 1 1
energie (Kw)
& . IP54 /IP65
E Standard télo/opce P54 IP54/1P65 IP54/1P65 P67 IP65 IP54/IP65 P67 IP54/IP65 IP65 P67 P67 IP54/1P65
<
) Zapésti & rameno J3
g P P67 P67 P67 P67 1P67 P67 1P67 P67 P67 P67 P67 P67 P67
(== standard/ opce

@ standard 0 na vyzadani - neni k dispozici () s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  *18) Prachuvzdorné *19) Vhodny do potravinafstvi *21) Rozsifeny rozsah pro externi typ kabelu **Na zakladé 1509283 45



PREHLED ROBOTU

Verze iB 1C iB iC iD iA
Typ 140H 110 185 315 500 700 12L 20L 20M 45M 50S 50H 50 50E 70 50M 60
< Verze R-30iB Plus 0 . . . 0 . . . . . . . . . . . .
i
=
% Compact kabinet - - - - - - - - - - - - - - - - -
B Open Air kabinet - - - - - - - - - - - - - - - - -
l
(E Mate kabinet - - - - - - o o o o o o o o o o -
;g A-kabinet 0 . . . 0 0 . . . 0 . . . 0 0 . .
B-kabinet o o o o o o o o o o o o o o o o o
Maximalni nosnost na zapésti (kg) 140 110 185 815 500 700 12 20 20 45 50 50 50 50 70 50 60
Dosah (mm) 2850 2403 3143 3143 3143 3143 3123 3110 2582 2606 1359 2003 2050 2050 2050 2606 2040
Kontrolované osy 5 4 4 4 4 4 6 6 6 6 6 5 6 6 6 6 6
Opakovatelnost ([mm) +0.2 +0.05 +0.05 +0.05 +05 +0.5 +0.09** +£0.171%* +0.06** +0.06** +0.04%* +0.15 +0.04** +0.07 +0.04%* +0.06 +0.015%*
Mechanicka hmotnost (kg) 1200 1030 1600 (1330) 45 1600(1330) 45 2410(1910) "4 2700 540 540 530 570 545 540 560 560 560 400 820
J1 360 370 360 360 370 360 360 360 360 360 360 360 360 360 360 370 370
0; J2 155 125 144 144 144 144 225 225 225 225 169 225 225 225 225 225 225
% J3 112 140 136 136 136 136 434 432 435 440 376 440 440 440 440 440 340
8 Ja 20 720 720 720 720 540 400 400 400 800 720 234 720 720 720 800 720
T
g J5 720 - - - - - 380 280 280 250 250 720 250 380 250 250 250
N
E Jé - - - - - - 720 900 900 800 720 - 720 720 720 800 720
9 n 140 145 140 90 85 60 180 175 175 180 175 175 175 175 160 180 150
o
= J2 115 130 140 100 85 60 180 175 175 180 175 175 175 175 120 180 150
o
E J3 135 140 140 110 85 60 180 180 180 180 175 175 175 175 120 180 150
&)
& J4 135 420 305 195 200 120 400 350 350 250 250 175 250 250 225 260 260
% J5 420 - - - - - 430 360 360 250 250 720 250 240 225 260 260
~<C
>§< Jé - - - - - - 630 600 600 360 355 - 355 340 225 370 400
<
= E1 s = s s = s 5 s s = s s s = = s s
J4 Moment/Setrvacnost (Nm/kgm?) 147 53 88 155 250 490 22.0/0.65 39.2/0.88 39.2/0.88 206/28 206/28 150/6.3 206/28 206/28 294/28 215/30 210/30
J5 Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?) 53 - - - - - 22.0/0.65 39.2/0.88 39.2/0.88 206/28 206/28 68/2.5 206/28 176/10.8 294/28 215/30 210/30
J6 Moment/Inertia (Nm/kgm? - - - - - - 9.8/0.17 19.6/0.25 19.6/0.25 127/20 127/11 - 127/11 98/3.3 147/11 130/20 130/20
ARG Spefiiciae 3 3 3 3 3 3 25 25 25 25 25 2.5 2.5 25 25 2.5 2.5
energie (Kw)
o
E Standard télo/opce IP54 P54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54/IP67 IP54/1P67 IP54/1P67 IP54/1P67 IP54/IP67 IP54/IP67 IP54/1P67 P54 IP54/1P67 IP54/IP67 IP54
<
S Zapésti & rameno J3
g i IP54 IP54 IP54 IP54 P54 IP54 IP67 IP67 P67 P67 P67 IP67 P67 P67 P67 IP67 IP54
= standard/ opce
46 @ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci *1) v zavislosti na specifikaci kolejnice **Na zakladé 1509283



PREHLED ROBO

Verze
Typ 280
< Verze R-30iB Plus .
X
=
% Compact kabinet -
o
[} Open Air kabinet -
=
‘G Mate kabinet -
;g A-kabinet .
B-kabinet o
Maximalni nosnost na zapésti (kg) 280
Dosah (mm) 2655
Kontrolované osy 6
Opakovatelnost (mm) +0.1%*
Mechanicka hmotnost (kg) 1700
J1 370
o
g J2 151
>
= 3 224
T
£ 4 720
Z
g J5 250
N
o J6 720
@
E1 -
g J 110
5
G J2 105
o
3 13 100
o
= b 110
= J5 110
<
% J6 180
<<
= E1 -
M 1960/
J4 Moment/Setrvaénost (Nm/kgm?) 260(460)
M 1960/
J5 Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?) 260(440)
. 1050/
J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?) 160(360]
Priimérna spotieba
; 8
energie (Kw)
o
s Standard télo/opce IP54/IP56
&
<
é( Zapésti & rameno J3 P67
= standard/ opce

@ standard O na vyzadani

- neni k dispozici

280L

280

3103

+0.1%
1600

370
151
224
720
250
720
110
105
100
125
125
205

1700/
215(340)

1700/
215(340)

950/
140(260)

3

IP54/IP56

IP67

330L

330

3203

+0.1%
1780

370

164
720
250
720

100
85
85
90
85
165

2205/340

2205/340

1200/220

IP54 /IP56

IP67

(') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci

360E 400L
L] L]
° -
o L]
360 400
2655 3704
6 6
+0.1% +0.1%
1540 3150
370 360
151 154
224 160
720 720
250 244
720 720
100 80
105 80
100 80
110 100
110 100
180 160

2330/500 3400/1098

2330/500 3400/1098

1280/360 1725/444
3 5
IP54 /IP56 IP54/IP56
IP67 IP67

**Na zakladé 1509283

700E

700

2832

+ 0.1
3040
360
154
160
720
244
720

80
80
80
100
100
160

5000/1098

5000/1098

2800/444

IP54/1P56

P67

500

500

2830

+0.08**
2500
370
150
395
720
244
720

100
80
80
110
110
170

3420/1100

3420/1100

3420/1100

IP54

IP67

1000

3253

+ 0.1
5300
360
145
260
720
240
720

60
50
50
70
70
85

8800/1750

8800/1750

5800/840

IP54

IP67

900L

900

4683

+0.18**
9600

330

165
720
240
720

45
30
30
50
50
70

14700/2989

14700/2989

4900/2195

IP54 /IP56

P67

1200

e}
1200(1350)
3734
6
+0.18**
8600
330
160
165
720
240
720

45
30 (25)
30
50
50
70

14700/2989

14700/2989

4900/2195

IP54 /IP56

IP67

1700L

1700

4683

+0.27**
12500

330
160
165
720
240
720

29400/7500

29400/7500

8820/5500

IP54 /IP56

P67

2300

2300

3734

+0.18**
11000

330
160
165
720
240
720

29400/7500

29400/7500

8820/5500

IP54 /IP56

P67

80H

80

2230
5
+0.03**

610
360
245
215

20

720

185
180
180
180
500

-/48

-/25

25

IP54 /IP56

P67

80F

80

2230

+0.03**
620
360
245
360
720
250
720

170
140
160
230
230
350

380/30

380/30

200/20

25

IP54 /IP56

P67

100F

100

2230

+0.03**
665

360
245
360
720
250
720

690/57

690/57

260/32

25

IP54 /IP56

P67

130F

130

2230

+0.03**
675

360
245
360
720
250
720

800/71

800/71

360/38

IP54 /IP56

P67
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PREHLED ROBOTU

Verze iC iD iC iC iD iC iC iC iD iC
Typ 100P 100FH 125L 165F 165FH 190S 165R 210F 210FH 210L 210WE 210R 220U 240F 270F 270R
< Verze R-30iB Plus . . . . . . . . . . . 0 . . . .
i
=
% Compact kabinet - - - - - - - - - - - - - - - -
(m)]
w  Open Air kabinet - - - - - - - - - - - - - - - -
=
‘(E Mate kabinet - o o o o - o o o - - o - o - -
;g A-kabinet ) ) ) ) . . . . . . . . . . . .
B-kabinet o o o o o o o o o o o o o o o o
Maximalni nosnost na zapésti (kg) 100 100 125 165 165 190 165 210 210 210 210 210 220 240 270 270
Dosah (mm) 3540 2605 3100 2655 2605 2040 3095 2655 2605 3100 2450 3095 2518 2655 2655 3095
Kontrolované osy 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Opakovatelnost (mm) +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.03** +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* £0.1%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.05%*
Mechanickd hmotnost (kg) 1470 1150 1115 1090 1130 1120 1370 1090 1130 1350 1180 1370 1020 1090 1320 1590
J1 370 370 370 370 370 370 370 370 370 370 330 370 370 370 370 370
o
> J2 200 140 136 136 140 210 200 136 140 136 141 200 136 136 136 200
[an]
>
g J3 375 234 301 312 234 340 375) 312 234 301 318 375) 312 312 312 375
o
i J4 720 420 720 720 420 720 720 720 420 720 720 720 720 720 720 720
N
B J5 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250
o
Jé 720 420 720 720 420 720 720 720 420 720 720 720 720 720 720 720
@ J1 120 105 130 130 130 105 115 120 120 105 95 105 120 115 105 105
B
g J2 100 130 115 115 110 90 110 105 90 85 85 100 85 90 90 85
|
6 J3 115 130 125 125 115 145 125 110 100 85 95 110 110 105 85 85
=
o
= Ja 140 200 180 180 175 120 180 140 140 120 120 140 140 130 120 120
|
§ J5 140 160 180 180 170 120 180 140 130 120 120 140 140 130 120 120
<
; Jé 210 300 260 260 280 200 260 220 220 200 190 220 220 210 200 200
J4 Moment/Setrvaénost (Nm/kgm?) 1000/227 850/90 710/72 940/120 1000/122 1200/200 940/89 1360/225.4 1380/228 1700/320 1333/141.1 1360/147 1360/147 1400/250 1730/320 1730/320
J5 Moment/Setrvaénost (Nm/kgm?) 1000/227 850/90 710/72 940/120 1000/122 1200/200 940/89 1360/225.4 1380/228 1700/320 1333/141.1 1360/147 1360/147 1400/250 1730/320 1730/320
J6 Moment/Setrvacnost (Nm/kgm?) 706/196 450/50 355/40 490/100 620/100 630/180 490/46 735/196 735/196 900/230 706/78.4 735/82 735/82 800/200 900/230 900/230
Primérna spotfeba 25 25 25 25 25 3 25 25 25 25 3 25 3 3 25 3
energie (Kw)
o
E Standard télo/opce IP54 P54 IP54 /IP56 IP54 /IP56 P54 P54 IP54 /IP56 IP54/1P56 P54 IP54/IP56 1P67 IP54/IP56 IP54 IP54/IP56 IP54/1P56 IP54/IP56
<
S Zapssti & rameno J3
Ned P P67 P67 P67 P67 P67 P67 P67 P67 P67 P67 P67 P67 P67 1P67 1P67 P67
= standard/ opce
48 @ standard 0 na vyzadani - neni k dispozici ( ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283



CR CRX M-1

PREHLED ROBO
-

Verze iB iA
Verze R-30iB Plus . . . . . . .
<
X
'5 Mini Plus - 0 . . . . -
% Compact kabinet = = = = = = =
[5N)
= Open Air kabinet = = = = = = .
o )
o Mate kabinet - - - - - - o
B A-kabinet . - = - = = -
B-kabinet -
Dosah (mm) 1831 (1643) 1249 1418 1418 1889
Kontrolované osy 6 6 6 6 6 6 4
Opakovatelnost (mm) +0.03%* +0.03%* +0.04% +0.04% +0.04% +0.05%* +0.02
Mechanicka hmotnost (kg) 386 25 40 40 41 135 20 ("12)
= N 370 400 380 360 360 360
2 12 215 360 360 360 360 360 DA
>
S J3 338 435 570 540 540 540
(a1
T J4 400 380 380 380 380 380 720
<
4 J5 280 360 360 360 360 360 =
o
&= J6 900 450 450 450 450 450 =
b i 750 (7) 150 120 120 80 80 -
o
= J2 750 '7) 150 120 120 80 80 -
O
&5 J3 750 (*7) 180 180 180 120 120 =
=~
é & 4 750 () 225 180 180 112 180 3000
§ J5 750 (*7) 225 180 180 90 180 =
<<
> Jb 750 (*7) 225 180 180 112 180 -
Maximalni linerni rychlost (mm /s) 750 1000 (1) 1000 (1) 1000 (*11) 1000 1000 (*11)
, 110.0/4.00 - 100.0/4.70 -
J4 Moment/Setrvaénost (Nm/kgm?) 110.0/10.8 19/0.77 34.8/1.28 34.8/1.28 70/4 115.0/4.70
. 110.0/4.00 -
J5 Moment/Setrvaénost (Nm/kgm?) 110.0/10.8 15.4/0.50 26.0/0.90 26.0/0.90 b4/4 85.0/4.00
) 60.0/1.50 -
J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?) 00.0/4.4 6.7/0.10 11.0/0.30 11.0/0.30 30/2 32/2
o
= Standard télo/opce IP54 P67 P67 IP67 IP67 IP67 IP20
52
<< Y
| EpSiE e P67 1P67 1P67 P67 P67 1P67 1P20
= standard/ opce
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci
hodnoty *11) 2000 mm/s ve vysokorychlostnim rezimu ~ *12) s podstavcem ~ * 13) @ v mm x vySkavmm  *14) odkazuji k diagramu zatizeni zapésti ~ *20) Softwarova opce

0.5 (1)
280
6
+0.02

23 (*12)
o 280x100
(*13)
720

300
720

1440
1440
1440

0.2

1P20

1P20

0.55L

0.5 (1)
420
4
+0.03

23 (*12)

o 420x150
(*13)

720
3000
*14)
“14)
“14)
0.2
1P20
1P20

**Na zakladé 1509283

0.5AL

0.5(1)
420
6
+0.03

26 (*12)
¢ 420x150
(*13)
720

300
720

1440
1440
1440

0.2

1P20

1P20

*7) Je nutné nastavit rychlost pohybu dle posouzeni rizika systému, ktery zvazuje moznost sevieni vzhledem k okolnimu prostfedi.

3S

800

+0.03

120

2 800x300
(*13)

720

2.5

P67/
IP69K

IP69K

*14)

*14)

*14)

1130

+0.03

120
2 1130x400
(*13)

720

2.5

IP67/
IP69K

IP69K

6S

6(8)

1350

+0.03

160
2 1350x500
(*13)

720

2.5

IP67

P67

*14)

*14)

*14)

12H

1350

+0.03

155

2 1350x500
(*13)

25

1P&7

IP67

DR-3

1200

+0.03**

250
2 1200x450
(*13)

720

5500
mm/sec

1714

--/0.025
(0.06)

*14)
*14)
2.5

IP69K

IP69K

8L

1600

+0.03**

170

2 1600x500
(*13)

720

10000
mm/sec

2000

--/02

*14)

*14)

25

IP69K

IP69K

*10) B&hem pohybd na kratké vzdalenosti nemusi rychlost dosahnout maximalni uvedené 49
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d

PREHLED ROBOTU

Verze

Typ

< Verze R-30iB Plus
i

=
% Compact kabinet
B Open Air kabinet
5

'O Mate kabinet
(=) .

oz A-kabinet

B-kabinet

Maximalni nosnost na zapésti (kg)
Dosah (mm)

Kontrolované osy

Opakovatelnost (mm)

Mechanicka hmotnost (kg)

J1
J2
J3
J4
J5

ROZSAH POHYBU (°)

Jé
E1
J1
J2
J3
J4
J5
Jé

MAXIMALN{ RYCHLOST (°/S)

E1

J4 Moment/Setrvacnost (Nm/kgm?)

J5 Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?)

J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?)

Priimérna spotieba

energie (Kw)
o
s Standard télo/opce
&
<
< A
o Zapésti & rameno J3
£ standard/ opce

(3]
o

284
290
200 mm"1¢)

1440

720

780

1800
mm/sec

3000

--/0.06

0.25

1P20

1P20

3C

3
400

4
+0.010J1,J2)
+0.01(J3)
+0.004° (J4)
21
284
290

200 mm"1¢)

1440

720

780

1800
mm/sec

3000

--/0.06

0.25

IP54

IP54

3U

3
350
4

+0.01071,J2)
+

0.01(J3)
+0.004°(J4)

27
450
450

140 mm

1440

610

840

1500
mm/sec

3000

--/0.06

0.25

IP20/1P65

IP20/1P65

iA
6 6C
L] L]
L] L]
- w-
6 6
650 650
4 4
+0.01(J1,J2)  £0.010J1, J2)
+0.01(J3) ~ +0.01(J3]
+0.004° (J4) ™ +0.004° (J4)
30 32
296 296
300 300
210 mm™ 18} 210 mm"19)
1440 1440
440 440
700 700
2000 2000
mm/sec mm/sec
2500 2500
--/0.12 --/0.12
0.35 0.35
P20 IP54
1P20 IP54
@ standard

O na vyzadani

290

290
450 mm

optional 300 mm

1440

440

510

2800
mm/sec

2500

--/0.30

0.45

IP20 /1P65

IP20 / IP65

+0.01071,J2)
° (J4)
56

290

290
450 mm

optional 300 mm
1440

optional endless

440

510

2800
mm/sec

2500

--/0.30

0.45

IP65

P65

- neni k dispozici

+0.01(J3) |
+0.005

iC

20 50H
L] L]
. -
- o
- L]

- )
20 50
1100 2003
4 5

+0.02 (J1,J2)
001103 =015

+
+0.005° (J4) "

b4 540
290 360
290 225
450 mm
optional 300 mm 440
1440 234
= 720
440 175
500 175
2800
mm/sec e
1700 175
= 720
--/0.45 150/6.3
- 68/2.5
0.45 25
IP20/ 1P65 IP54/1P67
IP20 / 1P65 P67

(') 's hardwarovou a/nebo softwarovou opci

)
80
2230
5

+0.03**

610

360
245
215
20
720

185
180
180
180
500

-/48

-/25

25

IP54/IP56

IP67

110
2403

+0.05

1030
370
125
140
720

145
130
140
420

53

IP54

P54

140
2850

+0.2

1200

360
155
112
20
720

140
115
135
135
420

147

53

IP54

IP54

*4) Typ s podstavcem (s kontrolerem)

185

185
3143

+0.05

1600
(1330)45

360
144
136
720

140
140
140
305

88

IP54

IP54

315

315
3143

+0.05

1600
(1330)45

360
144
136
720

155

IP54

P54

*5) Typ s kompaktni zékladnou (bez kontroleru)

*16) osa z

2410
[1910)%45

370
144
136
720

85
85
85
200

250

IP54

P54

2700
360
144
136
540

60
60
60
120

490

IP54

IP54

**Na zakladé 1509283



PREHLED ROBOTU

iD iA iA iB iB iA iA iB iB iA
Typ 7L 8L 10L - 12L 35 - 5L 10L 15 45 7] 23
<K( Verze R-30iB Plus . . ° . ° ° ° . . . ° . ° . . .
=
% Compact kabinet = = = = = = - - - - - - - - - -
LDI.I Open Air kabinet - - - - - - - - - - - - - - - -
_
o Mate kabinet ° ° ° ° ° o o ° . . - - - - - -
)2 A-kabinet = . . . . o . = = = . . . . . .
B-kabinet = ° ° ° ° o o = = - - - - - - -
Maximalni nosnost na zapésti (kg) 7 8 10 12 12 35 25 5 5 10 15 45 15 27-36 27-36 20
Dosah (mm) 9 2032 1636 1441 2272 1831 1831 892 1300 1800 2800 2606 2896 1125 1475 4318
Kontrolované osy 6 6 6 6 6 6 6 6 6 13 13 13 7 3 3 5
Opakovatelnost (mm) £0.01% +0.03% +0.03% +0.02% +0.03% +0.03%* +0.02% +0.03 +0.03 +0.05 +0.07 +0.06 +0.08%* +0.08%*
Mechanicka hmotnost (kg) 27 180 150 145 250 250 250 37 110 364 530 590 584 190 200 584
N 360 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 360 320 320 360 220 350 350 220
g J2 245 235 235 235 260 260 260 230 255 240 280 225 150 280 300 370
% J3 430 455 455 455 458 458 458 373 423 404 330 440 240 *24 *24 590
g Jb 380 380 380 380 400 400 400 380 380 1080 1080 800 145 270
% J5 250 280(360)020 280360020 280(360)(2)  280(360)(2)  280(360)"2) | 280(360) "2V 240 240 1080 1080 250 1440 360
§ J6 720 540000020 5400000012 540090001 540(900)12) | 540(900)2)  540(900) (2! 720 720 1080 1080 800 1440 -
J7 = - - = = = = = = - - = 1440 =
o@ N 370 210 260 260 210 180 210 270 220 140 160 180 125 50 50 75
g J2 310 210 240 240 210 180 210 270 190 140 160 180 125 50 50 100
; J3 410 220 260 260 265 200 265 270 240 160 160 180 120 300 300 100
E J4 550 430 430 430 420 350 420 450 450 375 375 250 120 50
é J5 545 450 450 450 450 350 420 450 450 430 430 250 200 50
é Jb 1000 720 720 720 720 400 720 720 720 545 545 300 200 -
s J7 = s s s . . = = = = = = 200 -
J& Moment/Setrvagnost (Nm/kgm?) 16.6/0.47 16.1/0.63 22.0/0.65 26.0/0.90 22.0/0.65 110.0/4.0 52.0/2.4 11.9/0.3 11.9/0.3 43.35/1.954 65/3 206/28
J5 Moment/Setrvagnost (Nm/kgm?) 16.6/0.47 16.1/0.63 22.0/0.65 26.0/0.90 22.0/0.65 110.0/4.0 52.0/2.4 11.9/0.3 11.9/0.3 36.86/1.413 55/2.1 206/28 65/3.0
J6 Moment/Inertia (Nm/kgm? 9.4/0.15 5.9/0.061 9.8/0.17 11.0/0.30 9.8/0.17 60.0/1.5 32012 6.7/0.1 6.7/0.1 4.90/0.025 11.5/0.35 127/20 55/2.1
J7 Moment/Inertia (Nm/kgm?) 11.5/0.35
Priimérna spotfeba energie (Kw) 05 1 1 1 1 1 1 05 0.8 0.8 35 35 35 35 35 35
o
£ Standard télo/opce IP67/IP69K 1P54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 *15) *15) *15) *15) *15) *15) *15) *15) *15)
o
;E ifapnedsa“nf} gapr::"" & IP67/IP69K P67 P67 P67 P67 P67 P67 *15) *15) *15) *15) *15) *15) *15) *15) *15)

@ standard O na vyzadani - neni k dispozici () s hardwarovou a/nebo softwarovou opci *15) ATEX certifikované kat. Il skupina 2Ga 2D *21) Rozsiteny rozsah pro externi typ kabelu ~ *22) Vniti'ni spojovaci rameno 550 mm  *23) Vnitini spojovaci rameno 900 mm  *24) linearni osa 385 mm **Na zaklad& 1509283 51



Nekonecné moznosti THAT's FANUC!

FA ROBOTY ROBOCUT

CNC, pohony, Primyslové CNC rizené
prislusenstvi a roboty, elektroerozivni
software Prislusenstvi dratové rezacky
a Software
ROBODRILL ROBOSHOT loT
Kompaktni Elektrické CNC Regeni pro
CNC obrabéci vstrikovaci stroje Pramysl 4.0
centra

Technické Udaje podléhaji zménam bez predchoziho upozornéni. VSechna prava vyhrazena. © 2025 FANUC Europe Corporation
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